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1. 適用 

この仕様書は、ＶＣＣ－Ｆ３２ＦＶ１９ＣＬについて適用します。 

 
2. 注意事項 

2.1. 本カメラをご使用いただく為の条件 

本カメラをご使用いただく温度環境について、以下の条件を満足する範囲内でご使用いただくことをお願いいたします。 

 

（１） 背景 

本カメラに採用いたしました CCD イメージセンサーは、メーカーから、その使用温度範囲のガイドラインの指導を 

          受けています。高温状態で長年使用しておりますと経年的に画質劣化が大きくなる傾向をもっています。 

           そこで弊社では、出来るだけ長期にご使用いただける様、ペルチェ素子を用いて CCD イメージセンサーを冷却し、 

          そのガイドラインに沿うべく設計および検証をしております。 

          しかし、その冷却効果はカメラの設置条件あるいは使用温度条件によって影響を受けます。 

          つきましては、この種のガイドラインのない通常の CCD と同じようにご使用いただくためには下記条件でご使用いただく 

ことを保証条件といたします。 

 

（２） カメラの保持は、ご使用いただく装置の条件で様々だと考えられますが、カメラの上面空隙が開いている左右 

 どちらからのポイント（下図参照）の温度を使用環境温度のガイドとして、規定させていただきます。 

 

               カメラ外筐温度管理ポイントの温度 ： ４１℃以下 

 

 

測定ポイント

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
ご参考：上記条件は、例えば以下の取り付け条件を予想しています。 

    ・ カメラが十分に大きな金属筐体に、直接取り付けられて使用される場合 

       カメラの使用環境温度が ３４℃ 

       カメラの外筐温度が    ４１℃ 

    ・ カメラが樹脂などの絶縁物を介して金属筐体に取り付けられて使用される場合 

       カメラの使用環境温度が ２５℃ 

       カメラの外筐温度が    ４１℃ 

    以上の条件で CCD イメージセンサーの動作温度が２５℃であると考えております。 

 
2.2. その他 

本機は、その故障や誤動作が直接人命を脅かしたり、人体に危害を及ぼす恐れのある装置（原子力、 

航空宇宙等の特殊な用途向けの機器）に使用することは出来ません。 

その他の注意事項に関しましては、「１２．取り扱い上の注意事項」を参照願います。 

 

©2008 CIS Corporation. All rights reserved. 
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3. 概要 

本機は、２／３インチ光学系インターライン型ＣＣＤイメージセンサーを用いた全画素読み出し方式の 

高解像度カラーカメラです。マイクロレンズを搭載した、有効画素数５００万画素（正方格子）ＣＣＤイメージ 

センサーの採用により、高感度・高解像度で図形歪みや残像のない鮮明な画像が得られます。 

 
特長 

 背面スイッチ（OFF(1/１0s)～1/10000s）による固定電子シャッターと、トリガー幅(1/2s程度～1/10000s)制御 

による電子シャッターを有しています。 

 映像出力のフレームレートは下記のようになり、標準動作およびトリガー動作とも共通に働きます。 
10ｆｐｓ               全画素読出し動作 

10ｆｐｓ ～ 27ｆｐｓ変更可能  PARTIAL SCAN 動作(工場出荷設定 : 19fps) 

 トリガー動作は、ＣＬＫ同期の V-Sync Reset方式です。カメラ内部でトリガーパルスを取り込んでから露光を開始する 

までのDelay時間は、約７μsec（５００CLK）です。 

 トリガー動作で画像出力中もトリガー入力を受け付けます。ただし、露光期間中に入力されたトリガーは無視されます。 

 画像出力中にトリガーを入力する際は、トリガーの立ち上がり／立ち下りエッジがカメラのHD出力（立ち下り）に同期した 

トリガーパルスを入力して下さい。 
 

 

4. 構成 

4.1. 標準構成 

 カメラ本体 

 
4.2. 梱包仕様 

 個装カートン 

 マスターカートン 

注）マスターカートンは、出荷台数に応じて変更することがあります。 
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5. 主要規格 

5.1. 一般主要規格 

項目   規格  備考  

消費電力 ５Ｗ (typ)   

電源入力電圧 ＤＣ+１２Ｖ ± １０％ （最大電圧は、15V を超えないこと）  

使用環境条件 (性能保証)        ０℃ ～  +４０℃ 湿度２０ ～ ８０％  

(動作保証) ０℃ ～  +４０℃ 湿度２０ ～ ８０％

  但し、結露しないこと 

保存温度     -２５℃ ～  +６０℃ 湿度２０ ～ ８０％  

  但し、結露しないこと 

質量 約 215ｇ  

外形寸法 添付外形図参照 (44mm×29mm×91mm)  

レンズマウント Ｃマウント（フランジバック：17.526mm（固定））  

バックフォーカス 10.99mm  

光軸精度 画素中心 ±０．１ｍｍ以下  

映像信号出力 Digital RAW 8bit/10bit  

または 

Digital 24Bit RGB(各8bit) 

使用撮像素子 2/3型インターライン転送方式CCD  

有効画素数  2616(H) × 1960(V) Progressive

映像出力有効画素数 2608(H) × 1950(V)  

画素サイズ 3.4μm(H) × 3.4μm(V)  正方格子  

動作モード (1) 標準モード 

(2) 標準トリガーモード(固定シャッター) 

(3) トリガー幅モード 

Camera Linkｺﾈｸﾀ入力または12pin丸型ｺﾈｸﾀから入力可能 

12pin丸型ｺﾈｸﾀ 

走査方式 1/10秒 全画素独立読出し   （標準動作）  

ノンインターレース 水平周波数 20.57 KHz 3500 CLK

 垂直周波数 10.01 Hz 2056 HD

 画素周波数 72 MHz  

PARTIAL SCAN                 V走査数 RATE V有効ライン  

 OFF全画素 2056 Lines 10 fps 1950 Lines  

 PARTIAL SCAN 1076 Lines 19 fps 480 Lines (初期設定)

 （2056Line:10fps:1950Line ～ 766Line:27fps:15Lineまで 変更可能。）   詳細7.1.3参照

感度 F8相当以上 400 lx  (1/10s露光時，GAIN 0dB)     

最低被写体照度 F1.4 12 lx  (1/10s露光時, GAIN 12dB, VS 50IRE)  
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5.2. カメラ信号仕様 

項目   規格   備考   

水平解像度 1000 ＴＶ本（RGB出力時）  

 1900 ＴＶ本（RAW出力時）  

同期信号入出力 (1) LVAL出力 ： 負極性 Camera Link 

ｺﾈｸﾀ (2) FVAL出力 ： 負極性 

(3) DVAL出力 ： BLK出力(画像有効エリア) 正極性 

(1) HD/VD出力 ： 負極性 12pin丸型ｺﾈｸﾀ 

 (2) WEN出力 ： DVAL 正極性 

トリガー入力 入力信号 ： 極性切替可能  

 入力レベルは、カメラへ接続した状態で２～５Ｖp-pとします。 

トリガー信号にはチャタリングなど不要なノイズ成分を 

含まない事。 

12pin丸型ｺﾈｸﾀ 

ＣＣ１入力 Camera Link 

ｺﾈｸﾀ 

最小ﾄﾘｶﾞｰ幅 ： １ＨＤ以上  

映像出力信号 8bit映像出力(00 – FF Hex)に対し 

ｾｯﾄｱｯﾌﾟﾚﾍﾞﾙ 4 ± 2 (Hex) 

 

シャッター (1) 標準モード  

OFF(1/10), 1/30, 1/90, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000秒  

MANUAL（1Line stepでのシャッター値が設定可能です。）  

 (2) 標準トリガーモード  

1/10, 1/30, 1/90, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000秒  

 (3) トリガー幅モード 

約1/4 ～ 1/10000秒 

 

ゲイン 

 

0dB，+6dB，MANUAL (min0dB ～ max+12dB) 

但し、0 ～ +6dBを性能保証範囲とする。 

 

 

ホワイトバランス 

設定 

2600°K，3200°K，5600°K，9000°K，MANUAL  

γ(ガンマ補正) OFF(γ=1.0), ON(γ=0.45) 切替可能 (ｵﾌﾟｼｮﾝ)  

シリアル通信制御 

機能 

Camera Link ｺﾈｸﾀ入力または、12pin丸型ｺﾈｸﾀ(ｵﾌﾟｼｮﾝ)使用してシリアル 

制御可能。 

※ 12pin丸型ｺﾈｸﾀを使用したシリアル通信制御も可能です。(ｵﾌﾟｼｮﾝ) 
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5.3. ＰＯＲＴ Ａ・Ｂ・Ｃに対するＤＡＴＡ ｂｉｔの割り当て（Base Configuration） 

 

ＲＧＢ出力(背面ｽｲｯﾁ 8-ON)設定時： 

Port/bit 24bit RGB Port/bit 24bit RGB Port/bit 24bit RGB 

Port A0 R0 Port B0 G0 Port C0 B0 

Port A1 R1 Port B1 G1 Port C1 B1 

Port A2 R2 Port B2 G2 Port C2 B2 

Port A3 R3 Port B3 G3 Port C3 B3 

Port A4 R4 Port B4 G4 Port C4 B4 

Port A5 R5 Port B5 G5 Port C5 B5 

Port A6 R6 Port B6 G6 Port C6 B6 

Port A7 R7 Port B7 G7 Port C7 B7 

 
ＲＡＷ出力８ｂｉｔ出力モード(背面ｽｲｯﾁ 8-OFF 9-OFF)設定時： 

Port/bit 8bit×1 Port/bit 8bit×1 Port/bit 8bit×1 

Port A0 D0 Port B0 ( - ) Port C0 ( - ) 

Port A1 D1 Port B1 ( - ) Port C1 ( - ) 

Port A2 D2 Port B2 ( - ) Port C2 ( - ) 

Port A3 D3 Port B3 ( - ) Port C3 ( - ) 

Port A4 D4 Port B4 ( - ) Port C4 ( - ) 

Port A5 D5 Port B5 ( - ) Port C5 ( - ) 

Port A6 D6 Port B6 ( - ) Port C6 ( - ) 

Port A7 D7 Port B7 ( - ) Port C7 ( - ) 

 
ＲＡＷ出力１０ｂｉｔ出力モード(背面ｽｲｯﾁ 8-OFF 9-ON)設定時： 

Port/bit 10bit×1 Port/bit 10bit×1 Port/bit 10bit×1 

Port A0 D0 Port B0 D8 Port C0 ( - ) 

Port A1 D1 Port B1 D9 Port C1 ( - ) 

Port A2 D2 Port B2 ( - ) Port C2 ( - ) 

Port A3 D3 Port B3 ( - ) Port C3 ( - ) 

Port A4 D4 Port B4 ( - ) Port C4 ( - ) 

Port A5 D5 Port B5 ( - ) Port C5 ( - ) 

Port A6 D6 Port B6 ( - ) Port C6 ( - ) 

Port A7 D7 Port B7 ( - ) Port C7 ( - ) 
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5.4. 機能設定 

シリアルコミニケ－ションを使用してカメラ機能を設定します。  

 

機能 ｱﾄﾞﾚｽ データ 備考 

LOC/REM 000 0: ローカル(カメラＳＷ)制御 1: シリアル通信制御 初期値(0) 

GAIN 001 0: 0ｄB 

1: 0ｄB 

2: +6ｄB 

3: +12ｄB 

4: Manual GAIN ( アドレス008 参照) 

初期値(1) 

E-SHUTTER 

Position 

002 0～7: (詳細は、「7.1.1 ｼｬｯﾀｰ設定」を参照して下さい。） 

8～15: - 

16: MANUAL SHUTTER （アドレス 009＆010参照） 

初期値(0) 

WHITE BALANCE 003 0: 2600°K 

1: 3200°K 

2: 5600°K 

3: 9000°K 

4: Manual White Balance ( アドレス006,007 参照) 

初期値(1) 

MODE 004 0: NORMAL MODE  

1: STANDARD TRIGGER MODE 

2: PULSE WIDTH TRIGGER MODE 

3: NORMAL MODE 

初期値(0) 

SCAN MODE 005 0: NORMAL SCAN MODE 

1: PARTIAL SCAN MODE 

初期値(0) 

MANUAL R Gain 006 R Gain 0～255 ※ｱﾄﾞﾚｽ003のﾃﾞ-ﾀが4(Manual)の時有効。 64: x1  

MANUAL B Gain 007 B Gain 0～255 ※ｱﾄﾞﾚｽ003のﾃﾞ-ﾀが4(Manual)の時有効。 64: x1  

MANUAL GAIN 008 0～255：-1dB～+12dB ※ｱﾄﾞﾚｽ001のﾃﾞ-ﾀが4(Manual)の時有効。  

MANUAL SHUTTER 009&010 ・NORMAL SCAN(ｱﾄﾞﾚｽ005:0)の場合  

0 ～ max 2055  (max ｱﾄﾞﾚｽ009:8 ｱﾄﾞﾚｽ010:7) 

SHUTTER SPEED = 1 /（(2055-DATA)*48.61us+24.31us） 

ｱﾄﾞﾚｽ009がMSBでｱﾄﾞﾚｽ010がLSBになり合計12bitになります。 
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機能 ｱﾄﾞﾚｽ データ 備考 

TRIGGER Neg/Pos 011 0: Trigger positive 

1: Trigger negative 

初期値(0) 

TRIGGER INPUT 012 0: Camera Link 

1: 12Pin 

初期値(1) 

8bit/10bit 013 0: 8bit 

1: 10bit ※ｱﾄﾞﾚｽ018のﾃﾞ-ﾀが0(RAW)の時有効。 

初期値(0) 

ガンマ補正 014 0: γ=1.0 (OFF) 

1: γ=0.45 (ON) (ｵﾌﾟｼｮﾝ) 

初期値(0) 

NO FUNCTION 015-017 未使用  

MONO(RAW)/RGB 018 0: MONO(RAW) 

1: RGB 

2: - 

3: - 

初期値(1) 

Partial Scan 

Starting Position 

019 0 – 129(max) 

15 Line step 

 

Partial Scan 

Effective Lines 

020 0 – 129(max) 

15 line step 

 

Partial Scan 

Total Lines 

021-22 Read Only 

(Address 021&022) + 1 : Partial Scan Total Lines 

 

NO FUNCTION 023-062 未使用  

DATA SAVE 063 “083” を入力するとﾃﾞｰﾀがEEPROMに保存します。(注意)カメラ本体内部 

SW104-2 をONに設定しないと083を入力しても保存されません。 
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6. 外部接続コネクタ仕様 

6.1. １２ピン丸型コネクタ HR10-10R-12PA(73) 
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※ HD/VD 入出力 pin をリモート通信用ポート RS232C RXD,TXD へ変更可能です。（ｵﾌﾟｼｮﾝ） 

 
6.2. ２６ｐｉｎ小型Ｃａｍｅｒａ Ｌｉｎｋ 対応コネクタ（３Ｍ） 

 

信号名 仕   様 

LVAL HD 

FVAL VD 

DVAL Composite Blanking（画像有効エリア） 

SP － 
 

信号名 Channel Link Pin No. 仕   様 

XCLK- ５ CLK OUT 

XCLK+ １８  

SerTC+ ７ RS232C RXD 

SerTC- ２０ (Serial to camera) 

SerTFG+ ８ RS232C TXD 

SerTFG- ２１ (Serial to frame grabber) 

CC1- ９ TRG IN 

CC1+ ２２  

CC2+ １０ No Function 

CC2- ２３  

CC3- １１ No Function 

CC3+ ２４  

CC4+ １２ No Function 

CC4- ２５  

ﾋﾟﾝ番号 名称 

１ GND 

２ POWER IN DC +12V 

３ GND 

４ NC 

５ GND 

６ HD OUT(RS232C RXD) 

７ VD OUT(RS232C TXD) 

８ GND 

９ NC 

１０ WEN OUT 

１１ TRG IN 

１２ GND 
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7. スイッチ設定・調整用ボリューム仕様 

7.1. 背面スイッチ機能 10bit DIP-SW （図○は、出荷時の設定位置を表しています。） 

 

ON        ●   

OFF ● ● ● ● ● ● ●  ● ●

             1    2   3    4   5    6    7   8    9   10 

1 E0  

2 E1 ◇ 電子シャッタ値 (3bit) 

3 E2  

4 MODE0 ◇ 動作モード  (2bit) 

5 MODE1 0: 標準モード 1: 標準トリガーモード 2: トリガー幅モード 3: 標準モード 

6 SCAN ◇ PARTIAL SCAN MODE 切替 (1bit) OFF:10fps   ON:19fps 

7 RGB/RAW ◇ RAW/RGB 切替 (2bit)  

8  

9 10bit/8bit ◇ 8Bit/10BIT 切替(RAW 設定時) (1bit)  OFF:8bit    ON:10bit 

10 NC ◇ 未使用(off 固定) 

 
7.1.1. シャッター設定（背面 SW1:E0,SW2:E1,SW2:E2） 

(1) 標準モード時                 (2) 標準トリガーモード時 

E0 E1 E2 ｼｬｯﾀｰ値  E0 E1 E2 ｼｬｯﾀｰ値 

1 2 3   1 2 3  

OFF OFF OFF OFF(1/10) sec  OFF OFF OFF 1/10 sec

ON OFF OFF 1/ 30  sec  ON OFF OFF 1/ 30  sec

OFF ON OFF 1/ 90 sec  OFF ON OFF 1/ 90 sec

ON ON OFF 1/500 sec  ON ON OFF 1/500 sec

OFF OFF ON 1/1000 sec  OFF OFF ON 1/1000 sec

ON OFF ON 1/2000 sec  ON OFF ON 1/2000 sec

OFF ON ON 1/5000 sec  OFF ON ON 1/5000 sec

ON ON ON 1/10000 sec  ON ON ON 1/10000 sec

 
7.1.2. 動作モード設定（背面 SW4:MODE0,SW5:MODE1） 

MODE0 MODE1 設定モード 

OFF OFF 標準モード 

ON OFF 標準トリガーモード 

OFF ON トリガー幅モード 

ON ON 標準動作モード 

 

 

(1) 標準モード(NORMAL MODE) 

全画素独立読出し 10fps トリガ-無効を、標準モードとしています。 

(2) 標準トリガーモード(STANDARD TRIGGER MODE) 

背面の固定スイッチまたは、シリアル通信にてシャッター値を設定するトリガーモードです。 

トリガーパルス幅は、1HD 以上にして下さい。 

(3) パルス幅トリガーモード(PLSE WIDTH TRIGGER MODE) 

トリガーパルス幅によりシャッター値を設定するトリガーモードです。 

トリガーパルス幅は、1HD 以上から約 1/2 秒以下の範囲内で使用して下さい。 

おおよその露光時間 露光時間 = ﾄﾘｶﾞｰ幅(nHD) + 24.31us   ( HD = 48.61us ) 

 

 

©2008 CIS Corporation. All rights reserved. 
 11



VCC-F32FV19CL  Rev.900-586-30-01 

□ トリガー動作は、ＣＬＫ同期の V-Sync Reset方式です。カメラ内部でトリガーパルスを取り込んでから露光を開始する 

までのDelay時間は、約７μsec（５００CLK）です。 

□ トリガー動作で画像出力中もトリガー入力を受け付けます。ただし、露光期間中に入力されたトリガーは無視されます。 

□ 画像出力中にトリガーを入力する際は、トリガーの立ち上がり／立ち下りエッジがカメラのHD出力（立ち下り）に同期した 

トリガーパルスを入力して下さい。 
 

 

 
7.1.3. PARTIAL SCAN MODE切替スイッチ（背面 SW6:SCAN） 

SCAN 走査モード V 走査数 RATE V 有効ライン

OFF 全画素 2056 Lines 10 fps 1950 Lines 

ON PARTIAL SCAN 

MODE 

1076 Lines 19 fps 480 Lines 

                 ※ 上記の値は、工場出荷状態で PARTIAL SCAN MODE を ON した時の状態です。 

 
（１） PARTIAL SCAN MODE 有効 Line,読出し位置の設定変更方法 

 

 

LVAL output
( Normal scan)

9 H

VIDEO output
( Normal scan)

2056 H 

VIDEO output
( Partial scan)

LVAL output
( Partial scan)

9 H

97 H

 Total Line Register : ( Address 021&022 ) + 1

 Starting Position Register set :
 Address 019 x 15 Line

Effective Line Register set :
( Address 020 + 1 ) x 15Line

1950 H 

Back Porch Front  Porch

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
シリアル通信機能により、読出し位置(starting position register : 019)と有効Ｌｉｎｅ(Effective Line Register)を設定 

することで任意の設定が可能です。 

 
読出し位置(starting position register : 019) ： 0 ~ 129（ｍａｘ） ―――― 設定値×１５Line 目から読出し。 

有効Ｌｉｎｅ(Effective Line Register : 020)    ： 0 ~ 129（ｍａｘ） ―――― （設定値＋１）×１５Line が出力。 
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       （ご参考） 総ライン数(Total Line)の求め方 

・ リモート通信機能より ： (Total Line Register : 021&022) + 1 

・ 計算式 ： 

9  ―――― LVAL 

97 + (Address 019) x 5 ―――― Back Porch 

(Address 020 + 1) x 15 ―――― Effective Line 

(129 – (Address 019) + (Address 020)) x 5 ―――― Front Porch 

 
(ご注意) 読出し位置(starting position register : 019)と有効Ｌｉｎｅ(Effective Line Register : 020)は下記の条件を 

    充たす必要があります。 

(Address 019) + (Address 020) =< 129 
上記の条件を充たさない場合、129 – (Address 019) の値が(Address 020)に設定されます。 

 

 
＜ 設定例１ ＞ 条件：Starting Position Register : 019 = 000 

Effective Line Register 

(Address 020) 

Effective Line 

 

Total Line 

 

Frame Rate 

 

0 15 766 27 fps 

1 30 776 27 fps 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

・ 

128 1935 2046 10 fps 

129 1950 2056 10 fps 
 

 

＜ 設定例２ ＞ 

Ｑ． ６００Line 目から１２０Line 読み出したい。 

Ａ． (1)  Address 000 : 001 ・・・ シリアル通信制御 

 (2)  Address 005 : 001 ・・・ PARTIAL SCAN MODE 

 (3)  Address 019 : 040 ・・・ starting position set 600/15 

 (4)  Address 020 : 007 ・・・ Effective Line (120/15) – 1 

 (5)  Address 063 : 083 ・・・ 必要に応じて、データＳＡＶＥ 

   （但し、カメラ内部SW104-2:ONにしないとＳＡＶＥ出来ません。） 
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7.1.4. ＲＧＢ／ＲＡＷ切替スイッチ（背面 SW7-8:RGB/RAW） 

RGB/RAW RGB/RAW 切替 

SW7 SW8 

OFF OFF RAW 

OFF ON RGB(平均値補間) 

ON OFF - 

ON ON - 

 

7.1.5. ８ｂｉｔ／１０ｂｉｔ切替スイッチ（背面 SW9:8Bit/10Bit） 

8bit/10bit     ８ｂｉｔ／１０ｂｉｔ出力切替 

OFF ８ｂｉｔ出力 

  ON １０ｂｉｔ出力 

        ※ ＲＡＷ出力の場合のみ有効。 

 

7.1.6. (背面 SW10: - ) 

 ＮＣ 

OFF 固定 
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7.2. 背面マニュアルＧａｉｎ調整用 １２回転式ボリューム 

調整範囲 : min０ｄＢ ～ max＋１２ｄＢ 

（但し、0 ～ +6dB を性能保証範囲とする。+6dB 以上に設定するとノイズ（縦ｽｼﾞ，ﾋﾞｰﾄﾉｲｽﾞ，ｼｪｰﾃﾞｨﾝｸﾞ等）が 

目立つ事があります。） 

 
7.3. 本体内部 調整用スイッチ・ボリューム仕様 

                                    ＶＣＣ－Ｆ３２本体内部スイッチ 

 

SW104

1
CN1

SW100
( WHITE BALANCE )

SW101
( GAIN )

1 2

ON

RV101
(R - GAIN )

(Position B)

( Position C)

( Position A)

( Position B )

( Position C )

( Position A )

RV102
(B -GAIN )

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(1) Gain切替 SW101 : 
Position A : 0dB (出荷設定) 

Position B : 6dB 
Position C : MANUAL(0dB ～ +12dB)  

MANUAL 設定時、背面の Gain ボリュームで Gain を調整します。 

(2) WHITE BALANCE 切替 SW100 : Position A : 3200°K(出荷設定) 

Position B : 5600°K  

Position C : MANUAL  
MANUAL 設定時、RV101, RV102 で R と B の Gain を調整します。 

(3) R-Gain RV101 : R Gain 調整用ボリューム 

(4) B-Gain RV102 : B Gain 調整用ボリューム 

(5) SW104 – 1 : 未使用（OFF固定） 

SW104 – 2 : ﾘﾓｰﾄ通信設定のSAVE(EEPROM ﾊｰﾄﾞｳｪｱ ﾌﾟﾛﾃｸﾄ) 

 

OFF 

: ﾘﾓｰﾄ通信で設定した内容はSAVE出来ません。（カメラの電源を入れ直すと変更前のﾃﾞｰﾀに戻ります。） 

 (出荷設定) 

ON : ﾘﾓｰﾄ通信で設定した内容をSAVE出来ます。 
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7.4. ﾋﾟﾝ丸型ｺﾈｸﾀ HD/VD/ﾄﾘｶﾞｰ入出力回路 

 

  

HD out

VCC

470p

VCC

NM’T

10K

100

HD74LV1 GT126A

6
pin

Vih min 2.0 V / Vil max 0.8 V
Voh min 3.8 V / Vol max 0.55 V

WEN out

VCC

470p

100
10
pin

HD74LV1 GT04A
Voh min 3.8 V / Vol max 0.55V

TRG in

VCC

11
pin

HD74LV1 GT14A
Vt + max 1.9 V / Vt- min 0.5V

470p

VCC

NM’T

1K

VD out

VCC

VCC
470p

VCC

NM’T

10K

100

HD74LV1 GT126A

7
pin

Vih min 2.0 V / Vil max 0.8 V
Voh min 3.8 V / Vol max 0.55V

HD

VD

WEN

TRG

※ VCC : 5 V     NM' T : No mount

12 pins Circular connector
HR10 -10R-12PA(73)

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 使用デバイスの特性につきましては、部品メーカのデータシートを参照願います。 
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7.5. シリアル通信機能 

カメラはＲＳ２３２Ｃインターフェースによって、外部コンピュータなどからコントロールする事が出来ます。 

（３） ＲＳ－２３２Ｃ通信設定は下記の通りです。 

ボーレート ：９６００ｂｐｓ 

データ ：８ｂｉｔ 

ストップビット ：１ｂｉｔ 

パリティ ：無し 

ＸＯＮ／ＸＯＦＦ ：制御無し 

（２）制御コード 

・制御コードは全部で１４バイトでＡＳＣＩＩコードです。 

（３） 制御コードはカメラＮＯ.・処理コード・リモコンアドレス・リモコンデータ・ＣＲで構成され、 

パソコンからカメラに対してＲ（リード）/Ｗ（ライト）すると、Ｃ（カメラ）によりデータが返信されます。 

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７バイト目 ８ ９ １０ １１ １２ １３ １４ 

カメラ№ 処理コード ﾘﾓｺﾝｱﾄﾞﾚｽ ﾘﾓｺﾝﾃﾞｰﾀ ＣＲ 

００００００：全カメラ共通 
０００００１～ＺＺＺＺＺＺ 
固有のカメラ№ 

“Ｒ”ﾘｰﾄﾞﾓｰﾄﾞ  「5.4 機能設定」

のアドレス表 を

参照下さい。 

０００～２５５ 

 

 
０Ｄｈ “Ｗ”ﾗｲﾄﾓｰﾄﾞ 

“Ｃ”ｶﾒﾗﾓｰﾄﾞ 
カメラＮｏ 

６バイトの文字／数字列で、そのカメラ固有の番号、もしくは全カメラ共通コードである 

「００００００」のいずれかを送信して下さい。カメラから返信されるデータには、そのカメラに 

登録されているカメラＮｏ．が入ります。 

処理コード 

Ｒ／Ｗ／Ｃいずれかを入力します。 

Ｒ（リードモード）は、リモコンアドレスのデータをリードしたい場合に使用します。 

ただし、１命令が１４バイトで構成されているため、リモコンデータにはダミーデータを入力して下さい。 
 

Ｗ（ライトモード）は、リモコンアドレスへデータをライトしたい場合に使用します。 

ただし、カメラ内部のＥＥＰＲＯＭに保存はされません。 

（カメラの電源を入れ直すデータを書き込む前の状態に戻ります。） 

カメラ内部のＥＥＰＲＯＭにデータを保存する場合には、カメラ本体内部 SW104-2 を ON に設定し、 

アドレス０６４にＳＡＶＥ用データ 0８３を送信して下さい。 

データをＳＡＶＥすると出荷状態へ戻す事が出来なくなるおそれがありますのでご注意願います。 
 
Ｃは、カメラ側からデータを返信する際のコードです。 

パソコン側からデータを送信する時には使用しないで下さい。 

リモコンアドレス 

指定以外のアドレス番地にデータを書き込むとカメラが正常に動作しなくなりますのでご注意下さい。 
リモコンデータ 

「０００～２５５」の１０進数を入れます。ただし、リードモード時はダミーデータを入れておきます。 

ＣＲ 

命令の最後を示すために必ず最後に入れて下さい｡ 

（３）設定例 

リモート通信機能を使用して、Ｇａｉｎを＋６ｄＢに設定します。 

手順１．カメラ No.が解らないため、全カメラ共通の「００００００」をカメラ No.とします。 

アドレス０００へ１を書き込み「リモート通信制御」モードにします。 

「リモート通信制御」モードに設定するとカメラスイッチによる制御は効きません。 
 

パソコン側からの送信コード ０ ０ ０ ０ ０ ０ Ｗ ０ ０ ０ ０ ０ １ ＣＲ 
 

手順２．Ｇａｉｎを＋６ｄＢに設定します。 
 

パソコン側からの送信コード ０ ０ ０ ０ ０ ０ Ｗ ０ ０ １ ０ ０ ２ ＣＲ 
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8. 適合規格 

 

項目   規格   備考   

動作温度範囲 ａ）動作温度上限（結露なきこと）にて１時間放置後、その状態で通電し、 

定められた性能を満足すること。 

ｂ）動作温度下限にて１時間放置後、その状態で通電し、定められた性能を 

満足すること。 

 

適合規格 ＵＬ準拠であること。（材料等）  

（CE取得予定） ＣＥマーキング ＥＮ５００８１－２ （エミッション） 

 ＥＮ５００８２－２ （イミュニティ） 

ＲｏＨＳ指令 ＲｏＨＳ指令対応 
FCC Class A Digital Device 

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to 

the following two conditions: (1) this device may not cause harmful 

interference, and (2) this device must accept any interference received, 

including interference that may cause undesired operation. 

 

 

 
9. 耐久性 

 

項目      規格   備考   

耐振動性 加速度 ７．０ｍ／ｓ2   

周波数 １１～２００Ｈｚ 

スイープ周期 ３００秒 

方向 ＸＹＺ３方向 

試験時間 各方向１０分 

以上試験後、異常が認められないこと。 

耐衝撃性 加速度 ４９０ｍ／ｓ2 （５０Ｇ） 梱包なし 

方向 ６方向 
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10. Timing Chart 

10.1. Horizontal synchronous timing 

 

LVAL
output

242 CLK

VIDEO
output

DVAL
output

892 CLK

FVAL
output

HD
output

242 CLK

3500 CLK

2608 CLK

 

 

CLK = 72MHz

(  12 pins Circular
c onnector  :  6 pin)

1 CLK

650 CLK

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10.2. Vertical synchronous timing 

 

LVAL
output

VIDEO
output

DVAL
output

FVAL
output

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1020532052 107 108 10990 91 92 105 106

HD
output

VD
output

( CCD Read out signal )

9H

104 H 1950 H

97 H

TOTAL = 2056 H

205620552054

(  12 pins Circular
connector :  6 pin)

(  12 pins Circular
connector :  7 pin)

1950 H
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10.3. Standard trigger timing 

 

LVAL
output

VIDEO
output

FVAL
output

DVAL
output

HD
output

VD
output

97H

Trigger
input

( CCD Read
out signal )

Exposure Time

1 9

107 2056

1950 H

WEN
output

2056 H

(  12 pins Circular
connector :  6 pin )

(  12 pins Circular
connector :  7pin)

(  12 pins Circular 
connector :  10pin)

・

・

・

( V Reset )

Trigger invalid period

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10.4. Pulse width trigger timing 

 

 

LVAL
output

VIDEO
output

FVAL
output

DVAL
output

HD
output

VD
output

97H

Trigger
input

( CCD Read
out signal )

Exposure Time

1 9

107 2056

1950 H

WEN
output

2056 H

(  12 pins Circular
connector :  6 pin)

(  12 pins Circular
connector :  7 pin)

(  12 pins Circular 
connector :  10pin)

・

・

・

( V Reset)

Trigger invalid period
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11. カメラ外観寸法図 

102.1

91

φ
29

11.1
(8.6)

35

56

29

44

MGC
MODE

I/O

DC IN

1 4 7 10
ON

OFF

6-M2.6
深さ3

49.4

15.6

機銘版貼付位置（凹0.2)

26
±

0.
1

18
±

0.
1

24±0.1

注記

2）Cマウント式レンズは、レンズマウント面からネジ長6mm以下、飛び出し量10mm以下のレンズを使用して下さい。
1）Cマウントネジは、ANSI/ASME B1.1の1-32UN(2B)に準拠しています。

999-463-00-00

Cマ
ウ

ン
ト
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12.  取り扱い上の注意事項 

 

【重要】カメラを正しく使用するため、下記の注意事項をお守り下さい。これらの注意事項に拠らずに誤った使用をした場合の、 
カメラの故障や不具合は、全て製品保証の対象外となります。 

 

・カメラ保護のため、ほこりや湿気の多い場所では使用しないで下さい。 

・カメラには強い衝撃や静電気を与えないよう、取扱いは丁寧にしてください。故障の原因になります。 

・ＣＣＤ撮像素子保護のため、直射日光や高輝度ライト等を直接撮像しないようにお願いします。 

 また、ご使用にならない時には、保護キャップをするようにして下さい。 

・カメラへの接続は、「６．外部接続コネクタ仕様」に従って行って下さい。接続を間違えると、カメラ本体が壊れる場合が 

あるばかりでなく、接続されている機器に回復不可能な障害を引き起こす場合がありますので、十分ご注意下さい。 

・カメラに接続する機器(モニター／コンピューター等)からのＡＣリークがあると、カメラが壊れる場合があります。 

相互間のグランド電位を十分確かめた上、問題の無いことを確認後接続して下さい。 

・カメラの電源電圧は、仕様の範囲内で正しく使用して下さい。仕様を満足しない電源や不安定な電源を使用した場合、 

カメラが故障もしくは誤動作することがあります。 

・カメラに電源を投入し動作される前に周辺機器と正しく接続されているか否かをご確認ください。（特にＩＮＴ／ＥＸＴ同期 

信号設定では）誤接続状態でカメラを動作させるとカメラ本体や接続されている機器を壊すことがあります。 
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